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5.2. Pomiary w programie NI Vision Assistant 

 National Instruments  

dostarcza  do akwizycji i przetwarzania obrazu 

 aplikacji, takich jak  i  automatyczne 

testowanie dla  motoryzacji i elektroniki. 

5.2.1.  

, 

 5.2. przedstawiono okno startowe programu 

NI Vision Assistant. 

 

Rysunek 5.2. Okno startowe programu NI Vision Assistant 
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Pierwsz  wybranie w menu Image funkcji Get Image, 

 a nazwy  do programu. Proces 

 

 

 

 

 

Wczytany obraz  dopasow  Zoom to fit.  W celu uzyskania 

bardziej precyz  parametr  

obrazu ci, kontrast  to, 

 

 graficznej  

zmiany  

enu Brightness Setup przedstawiona 

.4.  

Rysunek 5.3  
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Rysunek 5.6. Umiejscowienie funkcji Edge Detector  

 

First & Last Edge, co przedstawiono 

na rysunku 5.7. Pozwol  

odcinka.  

 

Rysunek 5.7. Ustawienie opcji dla funkcji Edge Detector 
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Script, 

jak przedstawiono na rysunku 5.8. 

 
Rysunek 5.8  

 

Zgodnie z rysunkiem 5.9. po zaakceptowaniu zmian w oknie Script, 

kolejny blok o nazwie Edge Detector 1   

 
Rysunek 5.9

pierwszego pomiaru 
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na j

 

wraz 

szczenia na jednym obrazie 

Edge Detector i oznaczana 

.10. Jak pokazano 

w oknie Script, Edge Detector 2. 

 
Rysunek 5.10  

 

 

Do tego celu wykorzys Caliper. W oknie Caliper Setup 

, 

Measure

5.11. 
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Rysunek 5.11  

 

  

(3 - 4 oraz 5 - 6). Rysunek 5.12  wybranymi punktami 

 

 

Rysunek 5.12  

 



Katedra Mechaniki i Podstaw Konstrukcji Maszyn 

  29 
POLITECHNIKA OPOLSKA 

 

Na podstawi

[mm]

poszczeg W tabeli 5.2. przedstawiono , 

 

Tabela 5.2  

Nazwa 

w  

 

[piksele] [mm] 

 570,38 10 

 2836,38  (2836,38 10) / 570,38  49,73 

 547,25 (547,25 10) / 570,38  9,60 

 

Zgodnie z rysunkiem 5.13 po zaakceptowaniu zmian w oknie Script, pojawia  

kolejny blok o nazwie Caliper 1  

 

Rysunek 5.13. Caliper 1 dokonanie pomiaru 

 

 

 

one parametry. 
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5.2.3. w programie NI Vision Assistant 

 

 

 

 

a)

 

 

Rysunek 5.14. w zakresie pierwszej  

 

Z  

, wyliczano na podstawie zmierzonych od  

 oraz  zgodnie ze wzorem: 

 

 mie

 

b)

 

(14)  
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Rysunek 5.15

 

 

 

Tabela 5.4  
(po rozerwaniu) 

LP 
  

[mm] [mm] 

1 

2 

3 

4 

5 

6 

7 

8 

9 

10 

11 

12 

 

  24.  

 

 


