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Komputerowe wspomaganie eksperymentu

Enkodery.

Akwizycja sygnału.

dr inż. Roland PAWLICZEK

Katedra Mechaniki i Podstaw Konstrukcji Maszyn

POLITECHNIKA OPOLSKA
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Enkoder inkrementalny (przyrostowy)

• Sygnał wyjściowy w standardzie TTL (0 ÷ +5V).
• Dwie lnie sygnałowe do rozróżniania kierunku.
• Dodatkowy sygnał „N” określający pełny obrót (enkodery obrotowe).
• Obsługa za pomocą „wejść licznikowych”  typu counter.
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Enkoder inkrementalny (przyrostowy)

Aplikacje:

Zliczanie impulsów

Pomiar okresu dla sygnału typu impuls

Pomiar częstotliwości

Pomiar położenia

Pomiar prędkości

Charakterystyka sygnału:
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Enkoder inkrementalny (przyrostowy)

Struktura wejścia licznikowego:

Count register: rejestr danych

Source: sygnał zmieniający stan rejestru

Gate: sygnał kontrolujący kiedy ma być wykonywane zliczanie

Out: wyjście dla sygnałów generowanych
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Enkoder inkrementalny (przyrostowy)

Aplikacja: zliczanie impulsów

Zliczanie aktywnych zboczy sygnału impulsowego (rosnące lub malejące)

Pomiar czasu dla znanej częstotliwości 

sygnału TIMEBASE

czas = liczbaimpulsów * okres

Licznik zeruje się po osiągnięciu liczby TC Terminal Count

TC = 2rozdzielczość -1 np. 216-1 = 65535
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Enkoder inkrementalny (przyrostowy)

Aplikacja: zliczanie impulsów

Zliczanie impulsów wyzwalane innym zdarzeniem (GATE)



22.11.2017

4

7

Enkoder inkrementalny (przyrostowy)

Aplikacja: pomiar położenia

Linia Up/Down pozwala na definicję zliczania z narastaniem lub zmniejszaniem 
stanu rejestru.

A  Hi   B  Lo

A  Lo   B  Hi
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Enkoder inkrementalny (przyrostowy)

Karta NI PCI6221: 2 wejścia licznikowe

zliczanie impulsów

dla określenia kierunku

dla określenia kierunku
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Enkoder inkrementalny (przyrostowy)

Express VI funkcja DAQAssistant: zliczanie impulsów

Dla Acquisition Mode = Continous należy przygotować zewnętrzny sygnał 
taktujący.

aktywne zbocze

zliczanie w górę/dół

kanał pomiarowy
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Enkoder inkrementalny (przyrostowy)

Express VI funkcja DAQAssistant: pomiar  NISKICH częstotliwości poprzez 
pomiar okresu sygnału 

kanał pomiarowy
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Enkoder inkrementalny (przyrostowy)

Express VI funkcja DAQAssistant: pomiar  NISKICH częstotliwości poprzez 
pomiar okresu sygnału  dokładność pomiaru
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Enkoder inkrementalny (przyrostowy)

Express VI funkcja DAQAssistant: pomiar WYSOKICH częstotliwości za 
pomocą dwóch wejść licznikowych (Counter 0 i Counter 1)
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Enkoder inkrementalny (przyrostowy)

Express VI funkcja DAQAssistant: pomiar WYSOKICH częstotliwości za 
pomocą dwóch wejść licznikowych (Counter 0 i Counter 1)
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Enkoder inkrementalny (przyrostowy)

Express VI funkcja DAQAssistant: pomiar położenia (kątowe)
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Enkoder inkrementalny (przyrostowy)

Express VI funkcja DAQAssistant: pomiar położenia  Decoding Type

X1

X2

X4
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Enkoder inkrementalny (przyrostowy)

Express VI funkcja DAQAssistant: pomiar położenia  Z Index


